SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST1

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWE

Dotyczy

1.

1.1.

Wstep

Przedmiot SST

1.2.

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacjchtécznej s wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t dla zadaniaPrzebudowa budynku Komandorii na Centrum

Charytatywne w Swidnicy ul. Westerplatte 4-6— budowa szybu windy

Zakres stosowania SST

1.3.

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosovata dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

Zakres robot obiych SST

1.4.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnei umazliwiajace i
majce na celu wykonanie rozbiorek wystijacych w obiekcie.
Okrdlenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zgodne z obowiujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.
Ogdblne wymagania dotyee robét

2.1.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robét, ich zgodsédz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera.

Materiaty

Dla rob6t materiaty nie wysiuja.

3.1.

Sprzet

Do rozbiérek me by uzyty dowolny sprzt.

Transport

Transport materiatow z rozbiérkiodkami transportu.

Przewaony tadunek zabezpieazyprzed spadaniem i przesuwaniem.



5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do roboét rozbiérkowych nale
- teren ogroddii oznakowa zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowa istniepce zasilanie w energielektryczn, instalacg teletechnicza i wodno-

kanalizacyja oraz wszelkie istnigge uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowad# zgodnie z rozpoeglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieageva i higieny pracy podczas wykonywania robét

budowlanych.
5.2.1. Obiekty kubaturowe

(1) Pokrycie dachowe rozbiérarecznie. Materiat poza oblb budynku znosi lub

spuszczarynnami w sposéb zabezpiecaaj przed uszkodzeniem.
(2) Wiegzbe dachovd rozbiera recznie. Materiat odnig poza ob¢b budynku.

(3) Stropy i sciany rozebra recznie Iub mechanicznie, adznie ze $cianami
fundamentowymi. Materialy posegregawa odnie¢ lub odwig¢ na miejsce

sktadowania.

(4) Elementy stolarki $lusarki o ile zostan zakwalifikowane przez wiaiciela obiektu

do odzysku wyké z otworow, oczgcic, i sktadowa.

(5) Powstaly po rozbiérce wykop zasyparuntem piaszczystym zeggczanym

warstwami. Wierzchaiwarstw grubgci 0,2 m zasypagruntem rodzimym.
(6) Teren splantowa oczysci¢ z resztek materiatow.
(Js min = 0,96).
5.2.3. Rozbiérka ogrodzenia i zasiekow

(1) Elementy stalowe zdemontoévaoprzez cicie palnikiem i ztgenie elementow w

miejscu skltadowania.

(2) Fundamenty betonowe rozebracznie lub mechanicznie.

Uzyskany gruz sktadowa

(3) Wykopy zasypagruntem rodzimym. Teren splantatva

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktadh do 5.3.

7. Obmiar rob6t

Jednostkami obmiarowymasm?2 ; sztuki



8. Odbidr robdt
Wszystkie roboty olete projektem podlegazasadom odbioru robét zanikeych.

9. Podstawa ptatnéci

Placi st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanympiunkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
10. Uwagi szczegobtowe

10.1.Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego whuaites zakwalifikuje laynier.

10.2. llosci robét rozbiérkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji lzyniera.



